Sterownik programowalny
z komunikatorem GSM

MAX HO02

2CNBVSOHOOOBOLRN

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

Wersja dokumentu U3.1PL
[dla wersji oprogramowania firmware 01.18(Gll)]

131107

BMAX

F&F Filipowski sp.j.

ul. Konstantynowska 79/81
95-200 Pabianice POLAND
tel/fax 42-2152383, 2270971
e-mail: fif@fif.com.pl
www.fif.com.pl

www.plcmax.pl




MAX

PLC

Instrukcja uzytkowania MAX HO2

PRZEZNACZENIE

Sterownik MAX HO02 jest swobodnie programowalnym logicznym sterownikiem (PLC) z wbudowanym komunikatorem GSM.
Przeznaczony jest do rozwigzywania szerokiej skali zadan kierowania procesami technologicznymi i wymiany danych poprzez sieci
telefonii komérkowej GSM 900/1800 w trybie potgczenia SMS i CLIP. Sterownik znajduje zastosowanie w automatyce domowej jako
kontrola standw pracy urzadzen i zdalne sterowanie, oraz jako element rozwigzan kontroli, sterowania i nadzoru urzagdzen automatyki
przemystowej matego i Sredniego stopnia zaawansowania technologicznego.

MAX HO2 jest jednym z nielicznych sterownikéw umozliwiajgcy podtgczenie i korzystanie z niego bez udziatu
elementéw programowania. Dzieki programowi CONFIG uzytkowa¢ moze go kazdy, kto nie chce poznawac

jezykoéw i skomplikowanych procedur programowania sterownikéw PLC.

UWAGA!

Sterownik MAX Logic pracuje w sieci tgcznosci komodrkowej GSM 900/1800 jednego z operatoréw dziatajgcych w Polsce
(brak blokady simlock). Jednym z podstawowych warunkéw wykorzystania komunikatora GSM sterownika jest istnienie
odpowiedniej infrastruktury. Aby komunikator mogt wykonywaé potaczenia i realizowac zadane funkcje musi posiadac
aktywna karte SIM, umozliwiajgcg wykonywanie ustug tgcznosciowych u wybranego operatora sieci komaérkowe;j.

NARZEDZIA PROGRAMOWE

Za realizacje zadan i interpretacje programu w jezyku ForthLogic odpowiedzialny jest system
sprzetowo-programistyczny zwany forth-systemem. Model obliczeniowy lezgcy u podstaw jezyka
ForthLogic sktada sie ze stoséw, globalnych zmiennych, stownika, buforu wejsciowego i buforu
wyjsciowego. Jezyk ForthLogic pozwala opisywac procesy przebiegajace réwnolegle i funkcjonuje w
Srodowisku wielozadaniowym.

Interaktywne $rodowisko programowania i tworzenia aplikacji dla sterownikow MAX w jezyku

ForthLogic sktada sie edytora tekstowego Notpead++, programu terminalowego PuTTY oraz programu

ForthLogic Programmer zapewniajagcego dwustronng komunikacje miedzy komputerem PC i i

sterownikiem MAX. Dane srodowisko pozwala tworzy¢ skrypty w jezyku ForthLogic, programowac e j o
i

sterowniki MAX oraz komunikowac sie ze sterownikiem w trybie terminalowym.

Program MAXLadderSOFT pozwala w prosty sposéb na zamiane schematu ,przekaznikowego” na jezyk Ik {¥
programowania sterownika. Program umozliwia: tworzenie i edycje aplikacji za pomoca jezyka

schematow drabinkowych [LAD]; sprawdzenie poprawnosci konstrukcji schematu; bezposrednig

komunikacje sterownika z komputerem; wgrywanie aplikacji do pamieci sterownika. e -

Bezposrednia prace z systemem sterownika nazywamy trybem dialogowym. Wyrdzniamy dwa typy
pracy dialogowej: terminalowy i zdalny. Tryb terminalowy to praca z programem typu
HIPERTERMINAL (potaczenie MAX-PC przewodem USB). Tryb terminalowy przede wszystkim
wykorzystujemy przy nauce programowania, rozwigzywaniu zadan programistycznych lub
rozwigzywaniu zaistniatych probleméw w pracy sterownika. Tryb zdalny - tylko dla sterownikéw z
modutem GSM - to praca sterownika z telefonem za posrednictwem SMSOw. W trybie tym ekran
telefonu spetnia podobne funkcje jak okno terminalu na monitorze komputera. Tryb zdalny w sposdb
oczywisty wykorzystujemy do zdalnego sterowania urzgdzeniami podtgczonymi do sterownika.

SYGNALIZACIA

W sterowniku zamontowano trzy diody LED:

- zielona dioda LED ,,POWER” pokazuje napiecie zasilania komunikatora;

- 26tta dioda LED ,,STATUS” pokazuje stan modemu GSM. W stanie normalnym dioda LED $wieci sie ciggle. Brak $wiecenia sygnalizuje
niepoprawng prace modemu lub jego uszkodzenie.

- czerwona dioda LED ,,GSM” jest przeznaczona do wskazywania pracy modutu GSM w ramach sieci GSM. Okresowos¢ $wiecenia diody
,GSM” oznacza rézne stany i tryby pracy modutu GSM:

- pulsacja z czasem przerwy 0,8sek - modut nie loguje sie do sieci operatora lub pojawity sie problemy z kartg SIM;

- pulsacja z czasem przerwy 3sek — logowanie poprawne, sie¢ GSM dostepna.
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TRYB PRACY

Sterownik moze funkcjonowac jako urzadzenie ze sztywnym algorytmem pracy, ktérego parametry i funkcje sg ustawiane za pomoca
programu MAX_HO02 CONFIG, albo jako swobodnie programowany sterownik logiczny, ktérego logika pracy w catosci okreslona jest za
pomocy aplikacji (programu w jezyku ForthLogic lub LAD).

REALIZACJA PODLACZEN

Nazwa kontaktu

DI/AI1+DI/Al4

DI5+DI8

DO1+D0O4

S$1+S3

MIC+

DP

+BAT

+24V

GND

MIC-

DN

Przeznaczenie

Kombinowane wejscia do podtaczenia sygnatow cyfrowego, analogowych sygnatéow typu
pradowego (4...20 mA), analogowych sygnatow typu napieciowego (0...10 V)

Wejscia cyfrowe

Wyjscia cyfrowe

Wyijscia przekaznikowe 1P (O/C)

Wejscie mikrofonu elektretowego (pojemnosciowego)
Wejscie portu szeregowej RS485

Styki do podtaczenia baterii akumulatorowej

Styki do podtaczenia napiecia zasilania komunikatora

Styki do podtaczenia ogdlnego przewodu do wejs¢, wyjsé, listwy szeregowej RS485, zasilania i
baterii akumulatorowej

Tabela nie przedstawia opisu przekaznikdw S1+S3, poniewaz sg one pokazane na panelu czofowym schematycznie w postaci stykow i
nie wymagaja zadnych dodatkowych wyjasnien.

Zasilanie

DA
DIfAI2

DI/AI3
DIrAL4

DIS

DI7

MAX

Nalmalwar

G1 - zasilacz DC

G2- akumulator zelowy 12V
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Modut zasilania i wbudowana tadowarka akumulatora pozwalaja realizowac elastyczny schemat zasilania. Dla wielu funkcji sterownika
jest wymagane zastosowanie zasilania awaryjnego (rezerwowego) w postaci zewnetrznego, hermetycznego akumulatora kwasowego
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(zelowego) na napiecie nominalne 12V. Sterownik prowadzi staty nadzér nad stanem natadowania akumulatora i dotadowuje go
automatycznie podczas obecnosci napiecia zasilania gtéwnego.

Wejscia cyfrowe
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K — przekaznik elektromagnetyczny ze stykiem separowanym

S — przycisk zwierny

DO - wyjscie cyfrowe

Dla wejscia cyfrowego zadziataniem logicznym jest zamkniecie obwodu miedzy tym wejsciem a masg (GND) [wartos¢ logiczna 1].

Wejscia analogowe

4-20mA 0-10Y

1l

Diran
Dirarz
DIfAI3
DIfal4
DI
Dlg
D7
Dia
GND
Do
Do2
Do3
Do4
SPK
MIC+
MIC-

MAX

yalwalyaP

GND
+BAT
GND
24V
GND

DP
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Wyjscia cyfrowe i przekaznikowe
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N1 — sterownik ,,master”
H1 — urzadzenie "slave”

Domyslne parametry komunikacyjne sterownika:

Liczba bitéw na sekunde: 9600

Bity danych: 8

Parzystos¢: brak

Bity startu: 1
Bity stopu: 2
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Za pomocg specjalnych komend jezyka Forthlogic mozna ustawic¢ zgdane parametry komunikacyjne:
Liczba bitéw na sekunde: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200

Parzystos¢: brak/ parzyste / nieparzyste

Bity stopu: 1/2

KONFIGURACJA SPRZETOWA WE/WY

Przed instalacjg sterownika nalezy dokonaé konfiguracji wejs¢ kombinowanych Al/DI1+Al/DI4. Dokona¢ wyboru typu wejscia:
analogowe lub cyfrowe. W tym celu nalezy wykreci¢ cztery $rubki, znajdujace sie w rogach dolnej pokrywy komunikatora, i zdjgé sama
pokrywe. Nastepnie wykreci¢ dwie Srubki, znajdujgce sie po przekatnej, trzymajace gorng ptytke drukowang i — tapigc za bloki
terminalne — podnies¢ ptytke do géry, zdejmujgc jg z wewnetrznego ztacza. Na dolnej stronie tej ptytki sg grupy konfiguracyjnych
przetacznikow kodowych, zaznaczonych na rysunku zgodnie z wejsciem kombinowanym, ktdre one konfiguruja (patrz rysunek).

“UBAT”

Rozmieszczenie i numeracja przetacznikow kodowych konfiguracyjnych

Dla kazdego przetgcznika kodowego nalezy dokonaé ustawien zworki w pozycji okreslajgcej typ wejscia. W tabeli podano pozycje
kontaktow przetacznikéw kodowych, ktére trzeba zamkna¢ zworka w celu ustawienia zgdanego typu wyjscia.

Cyfrowe 3-5 4-6
Analogowe - prgdowe (4+20mA) 1-3 2-4
Analogowe - napieciowe (0+10V) 1-3 4-6

Po dokonaniu ustawien zatozy¢ ptytke na ztacze, przykreci¢ ja dwoma srubami, zatozy¢ pokrywe i przykrecié jg czterema srubami.

UWAGA!
Niezbedne jest rowniez wykonanie programowej konfiguracji wejs¢ za programu MAX CONFIG.

KOMUNIKACIA Z PC

Sterownik wspotpracuje z komputerem PC z systemem Windows 2000, Windows NT, Windows XP, Windows Vista, Windows 7,
Windows 8.

Do potgczenia uzywamy przewodu USB-miniUSB.
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Przed pierwszym uruchomieniem nalezy zainstalowac sterownik USB. W tym celu uruchomi¢ plik CDM20802_Setup.exe z folderu usb z
zestawu zatgczonych plikéw dystrybucyjnych na CD. Po zainstalowaniu sterownika USB podtaczy¢ sterownik do dowolnego portu USB
przy pomocy kabla. Przy pierwszym podtgczeniu zostanie przyporzadkowany sterownikowi port komunikacyjny COM. Pierwsze
ustanawianie potaczenia i przyporzagdkowanie portu moze potrwac nawet do 1 min.
Kazde fizyczne pofaczenie przewodem i programowe ,podpiecie sie” do systemu sterownika sygnalizowane jest pojedynczym
sygnatem dzwiekowym [beep].

Przydzielony sterownikowi port komunikacyjny nalezy zmienic na nr 8.
W celu nastawy otworzy¢ Menadzer urzadzen i rozwingé punkt Porty COM i LPT.

Wejs¢ we Wtasciwosci portu.

2 R R0z Rl

Plik Akcja Widok Pemoc
L ANsal NEIN 7 Ho LN XY )
Bl KAG-PC

® H Baterie

- B Karty graficzne
E-%F Karty sieciowe
H-& Klawiatury
@-18 Komputer
& Kontrolery dZwigku, wideo i gier
® Kontrolery hosta magistrali IEEE 1394
(- Kontrolery IDE ATA/ATAPI
-3 Kontrolery magazynu
E--% Kontrolery uniwersalne] magistrali szeregowe;j
@-{5] Modemy
Ml Monitory
& Mysziinne urzadzenia wskazujgce
=-TF' Porty (COMiLPT)
Al AT32UC3 CDCUSB o UART (CG

w-[3 Procesory

¥y Stacje dyskow

(gl Stacie dyskdw CD-ROM/DVD
[#-55j Urzadzenia doobrazowania
® ﬁ‘ﬁ Urzadzenia interfejsu HID
(#-B Urzadzenia przencine

(-1 Urzadzenia systemowe

Aktualizuj oprogramowanie sterownika.
Wylacz
Odinstaluj

Skanuj w poszukiwaniu zmian sprzetu

‘Wiasciwosci

Otwiera arkusz wiasciwosci dla biezgcego zaznaczenia

Otworzy sie okno Wtasciwosci. Przejs¢ do zaktadki Ustawienia poru

[
Wiasciwosci: USB Serial Port (COM21)

.l;- |

Liczba bitéw na sekunde
-
N —
ST—

| Ogéine | Ustawienia portu |

Otworzy¢ Zaawansowane...
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Numer portu COM: [CWZI v] oK
COM1 - ;
Wielkos¢ transferow USB  COM2 (w uzyciu) | Anuluj ‘
COM3 (w uzyciu) = : R —
COM4 (w uzydiu) Elfy malych pr Scach.
e COMS (w uzydu
Ustaw wieksza wartosc aby z COM& E‘-\‘ uz:oug

COM?7 (w uzyciu

Ustaw mniejszg wartosc aby

Odbioru (Bajty):

COMS (w uzyciu)
8 COM10 (w uzyciu)
ranmmia) () COM11 (w uzydiu)
COM12 (w uzyciu)
COM13 (w uzydu)
Opcje BM COM14 (w uzyciu) Opcje
taw mni wartosé COM15 (w uzyciu)
= PR wertodC sy COM16 (w uzydiu) Serial Enumerator v
COM17 (w uzydiu)
COM18 (w uzyciu) Drukarka szeregowa
COM19 (w uzycu)
COM20 (w uzydiu) Anuluj jezeli wytaczanie zasilania

TimeoL Ccom21
Ay COM22 (w uzydiu) Zdazenie przy nieoczekiwanym odigczeniu

Czas opdznienia (msek):

COM23
Minimalny Timeout odczytu (i com24 Ustaw RTS przy wyjéciu
COM25
Minimalny Timeout zapisu (m: COM26 Zablokuj kontrole modemu przy starde
com27
com2s
COM29

~Avana -

W polu Numer portu COM wybra¢ COMS. Zapisac i akceptowad wszystkie zmiany.

Gtéwne parametry komunikacyjne:
Liczba bitéw na sekunde: 57600
Bity danych: 8

Parzystosc: Brak

Bity stopu: 1

Sterowanie przeptywem: Brak
Emulacja: TTY

MAX HO2 CONFIGURATOR

MAX HO2 jest jednym z nielicznych sterownikéw umozliwiajacych podtaczenie i korzystanie z niego bez udziatu elementéw
programowania. Dzieki programowi CONFIGURATOR uzytkowa¢ moze go kazdy, kto nie chce poznawac jezykéw i skomplikowanych
procedur programowania sterownikéw PLC.

Program konfiguracyjny sktada sie konfiguratora MAX-H02.exe, aplikacji w jezyku FORTH hO02.fl i plikbw pomocniczych (cato$¢ w
folderze software) oraz programatora FLprog.exe z folderu flprog. Cato$¢ znajduja sie w folderze MAX_HO02_distrc_01.18. Folder ten
nalezy skopiowac na dysk lokalny PC w taka lokalizacje, aby $ciezka dostepu nie zawierata zadnych znakéw ,,spacja” (np. : F:\...)

Zadanie powiadamiania pozwala realizowa¢ powiadamianie jednego z szesciu uzytkownikow, ktérych telefony zapisane sg w
odpowiednich punktach menu konfiguracyjnego, gdy zaistnieje logiczne zadziatanie na jednym z wejs¢.

Dla wejs¢ cyfrowych zadziataniem logicznym nazywamy zamkniecie obwodu miedzy tym wejsciem a masg GND (wartos¢ logiczna 1). W
trybie konfiguracji minimalny czas zamkniecia (impulsu), tak aby sygnat byt "widoczny" dla sterownika to 1 sek.

Dla wejs¢ analogowych jest to przekroczenie wartosci ustalonego progu dla danego wejscia.

Powiadomienie jest realizowane jako wiadomos¢ SMS.

Zadanie sterowania wyjsciami pozwala:

- zdalnie sterowac¢ wyjsciami cyfrowymi sterownika przez polecenia wystane jako tekst SMS;

- realizowac prosty regulator wartosci fizycznej na bazie jakiegokolwiek z wejs¢ analogowych i wyjscia cyfrowego.

Automatyczne sterowanie jednym z wyjs¢ cyfrowych lub przekaznikowych w trybie zwyktego regulatora wartosci fizycznej polega na
tym, ze przy przekroczeniu wartosci mierzonej ustawionego dla niej progu nastgpi przetgczenie wyjscia cyfrowego lub przekaznikowego
w stan aktywny.

Uruchomié plik MAX-HO2.exe.

Otworzy sie okno programu. Komunikacja ze sterownikiem potwierdzona bedzie komunikatem " PLC succesfully connected to COM 8 "
a na dolnym pasku okna.

W przypadku braku komunikacji ze sterownikiem na dolnym pasku pojawi sie komunikat " PLC disconnected " lub "PLC not fund” .
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Po prawidtowym podtaczeniu program odczyta parametry konfiguracyjne sterownika. Komunikat "Reading main system parameters.
Wait...

File Parameters Help File

System I_I_I_I_‘DW oil oo [ ro Connect — programowe podfgczenie portu sterownika
Disconnect — programowe odfaczenie portu sterownika
Upgrade — ponowienie aplikacji h02.fl.
Exit — zamkniecie programu

GSM
G5M successfully logged

Parameters
Operator: |15 Signal: 4 Read All — odczyt aktualnych ustawien sterownika i
Info Protection 1 aplikacji  dla  wszystkich  zaktadek
Remote control SIM card | . ) prc?gramu konf|guracy}nego. . )
Firmware version:  |01.18(G1) © Forall Write All- zaplsanlhe n"owych ustaW|en_ sterownika i
) PIN: aplikacji  dla  wszystkich  zakftadek
Free memory (Bytes) |19401 o Pl programu konfiguracyjnego.
Software version: 20120213(H02) Ldlie arss Help i .
Password: |123456 Informacje o wersji programu
Phones Clock
. System
Waais 48 Parameters Watch Y
" GSM:
User 2: _ . )
e * © Auto DST S TS Operator - nazwa operatora GSM zastosowanej karty
User 3: +48 ) Mo DST Time: | 21:45:25 SIM
Signal - sita sygnatu GSM 0-4 (zasieg)
User & +48 Time Zone: 11 fl Date: | 24/06/13

User 5: +48 _ Info:
Correction: |0 zl Sync - . . o
User 6: +48 Firmware version - wersja oprogramowania firmware

Free memory - stan wolnej pamieci dla aplikacji (bajty)
Software version - wersja oprogramowania aplikacji

Phones:
User 1-6 - szes¢ numerow telefondw, ktére sa
Read parameters ” Write parameters wykorzystywane do powiadamiania. Nalezy podaé

liczbe, odpowiadajagcg numerowi telefonu w formacie
miedzynarodowym, np.: +48123456789.

Protection
Remote control - M - zatgczone zdalne sterowanie przez SMS; [1 - zdalne sterowanie wytgczone. Opcje :

For all - zdalne sterowanie mozna zrealizowac z dowolnego numeru telefonu komérkowego;

For loyal - zdalne sterowanie mozna zrealizowac tylko z okreslonych numeréw, wymienionych w zaktadce Phones.
Protection - M - kontrola dostepu dla wej$ciowego SMSa; [ - brak kontroli dostepu

Password — ustanowienie hasta dostepu (cigg cyfr o maks. dtugosci 15 znakéw). Hasto domysine: 123456. Komendy
zdalnego sterowania musza by¢ poprzedzone ustanowionym hastem.
SIM card - kod PIN aktywnej karty SIM. W oknie nalezy poda¢ kod uzytej karty SIM. Podanie kodu PIN powoduje automatyczne
logowanie do sieci GSM przy zatgczeniu sterownika (np. po zaniku zasilania). W przeciwnym wypadku sterownik przy uruchamianiu
zazada podania PIN aktywnej karty SIM.

Clock
Parameters - funkcja automatycznej zmiany czasu lato/zima:

Auto DST —funkcja zataczona;

No DST — funkcja wytaczona.
Time Zone - strefy czasowa. Liczba catkowita z zakresu od -12 do +12, ktéra odnosi sie do strefy czasowej kraju lub regionu, w
ktérym pracuje sterownik wedtug ustawien czasu lokalnego. Dla Polski jest to wartos¢ +1.
Correction - korekta czasowa. Liczba catkowita z zakresu -360 +360 , odpowiadajaca pozadane] korekcie czasu systemowego w
sekundach. Korekta powinna mie¢ miejsce wtedy, kiedy stwierdzimy odchytke czasu systemowego sterownika od rzeczywistego
czasu lokalnego. Korekta czasu systemowego dokonywana jest pierwszego dnia kazdego miesigca o godz. 21:00:00 poprzez
dodanie ustawionej wartosci korekty do czasu systemowego.
Watch - synchronizacja z czasem systemowym PC. Przycisk Sync synchronizuje program z czasem systemowym PC. Aby zapisa¢ czas
w sterowniku nalezy wykonac polecenie Write parameters.

Read parameters / Write parameters - odczyt / zapis ustawien dla zaktadki System.
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File Parameters Help

| system [ piai| 01 [po | ro |

D15
[T] SMS Warning [T Trvert input
User: |1 él Repeat: |10
SMS: | DI5 is activated!

1 t
o
[T] SMS Warning [T Trvert input
User: [1 fl Repeat: |10

SMS: |DI7 is activated!

Fl b

D6
[T] SMS Warning

User |L él

[T Inwvert input
Repeat: 10

SMS: |DI6 is activated!

4 b

DI3
[] SMS Warning [T Invert input
User: |1 jl Repeat: 10

SMS: |DI8 is activated!

7] b

Read parameters

] [ Write parameters

WYJSCIA CYFROWE (DO 1-4) i PRZEKAZNIKOWE (RO 1-3)

File Parameters Help

System | DIAI | DI| DO | RO

DOl Doz
[ Remote control [ Remote control

[ Local contral [ Local control

Do3 DO4
[] Remote contral [T Remote contral

[ Local contral [ Local contral

@D ©OAM @0 ©OM @D ©OMN @D ©OA

Input: 1 jl Input: 1 j‘ Input: 1 jl Input: 1 jl

@ Level @ Level @ Level @ Level

() Pulse |10 ) Pulse |10 () Pulse |10 () Pulse |10
Read parameters ] [ Write parameters

DI
Wejscia cyfrowe.

Warning:
SMS Warning - powiadomienia SMS na wyznaczony numer

telefonu w przypadku zadziatania przekroczenia ustawionego
progu

[ - brak powiadomiert SMS

M - powiadomienie SMS
Invert input - wybdr sygnatu wejscia cyfrowego, dla ktdérego
zostanie wystane powiadomienie SMS

O - aktywacja wybranej funkcji sygnatem wysokim 1
(zbocze narastajace)

M - aktywacja wybranej funkcji sygnatem niskim 0
(zbocze opadajace)
User - numer uzytkownika, do ktérego przypisany jest numer
telefonu w zaktadce Phones.

Repeat - liczba minut, po ktérych zostanie powtérzony
komunikat SMS w przypadku ciggtego utrzymania stanu na
wejsciu. Parametr 0 (zero) nie powoduje powtdrnych

komunikatéw SMS.
SMS - tres¢ komunikatu. Maksymalnie 160 znakéw (ograniczenie
automatyczne).

Read parameters / Write parameters - odczyt / zapis ustawien
dla zaktadki DIAL.

DO

Remote control - opcja sterowania zdalnego (wejsciowe SMSy z
telefonu uzytkownika) za pomoca zestawu specjalnych komend*.

[ - opcja wytaczona;

M - opcja zataczona.

Local control - opcja sterowania wyjsciem zaleznym przypisanego
wejscia.

O - opcja wytaczona;

M - opcja zatgczona
Uwaga! Opcje Remote i Local mogg pracowac jednoczesnie, cho¢
przy niektérych ustawieniach moze to powodowacé konflikt stanu
wyjscia. Dla takich przypadkéw nalezy doktadnie przeanalizowaé
sposob dziatania uktadu.

DI / Al - wybdr typu wejscia sterujgcego wyjsciem.

Input - numer danego wejscia, ktérego zadziatanie spowoduje
zadziatanie tego wyjscia.

Level / Puls - opcja zadziatania wyjscia.

Level — trwate odwzorowanie sygnatu wejscia na
przypisanym mu wyjsciu (1=1, 0=0). Dla ustawionej opcji Invert
input logika zatgczenia jest odwrotna (negacja NOT: 1=0, 0=1).

Pulse — czasowe zataczenie wyjscia (impuls). Po
zadziataniu wejscia wyjscie zostanie zatgczone (stan 1) na
ustawiony czas. Po tym czasie zostanie roztgczone (stan 0). Czas
zataczenia podajemy w sekundach. Maksymalna liczba sek.:
99999.
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I M/XLogic-HO2 CONfigUIBtOr. s I

File Parameters

Help

System | DIAL | DI | po | RO

RO1 RO2 RO3

"] Remote control ] Remote control ] Remote control

[ Local control [ Local control [7] Local control

@ DI AL @ DI ® Al @ DI ® A
Input: 1 él Input: 1 él Input: 1 il
@ Level @ Level @ Level

) Pulse |10 () Pulse (1.0 () Pulse 1.0

Read parameters ] [ Write parameters

*Komendy zdalnego sterowania (komendy SMS)

STEROWANIE WYJSCIAMI

SET — zataczenie (stan 1)

CLR — wytaczenie (stan 0)

DOUT — wyjscie cyfrowe DO (1-4)

ROUT — wyjscie przekaznikowe RO (1-3)
Przyktad:

Zatgczenie wyjscia DO1: ,SET 1 DOUT”; wytaczenie wyjscia DO4:

RO

Remote control - opcja sterowania zdalnego (wejsciowe SMSy z
telefonu uzytkownika) za pomocg zestawu specjalnych komend*.

[ - opcja wytaczona;

M - opcja zataczona.

Local control - opcja sterowania wyjsciem zaleznym przypisanego
wejscia.

[ - opcja wytgczona;

M - opcja zataczona
Uwaga! Opcje Remote i Local mogg pracowac jednoczesnie, choé
przy niektérych ustawieniach moze to powodowacé konflikt stanu
wyjscia. Dla takich przypadkéw nalezy doktadnie przeanalizowaé
sposob dziatania uktadu.

DI / Al - wybdr typu wejscia sterujgcego wyjsciem.

Input - numer danego wejscia, ktdrego zadziatanie spowoduje
zadziatanie tego wyjscia.

Level / Puls - opcja zadziatania wyjscia.

Level — trwate odwzorowanie sygnatu wejscia na
przypisanym mu wyjsciu (1=1, 0=0). Dla ustawionej opcji Invert
input logika zatgczenia jest odwrotna (negacja NOT: 1=0, 0=1).

Pulse — czasowe zataczenie wyjscia (impuls). Po
zadziataniu wejscia wyjscie zostanie zatgczone (stan 1) na
ustawiony czas. Po tym czasie zostanie roztaczone (stan 0). Czas
zatgczenia podajemy w sekundach. Maksymalna liczba sek.:
99999.

»CLR 4 DOUT”

Zatgczenie wyjscia RO2: ,SET 2 ROUT”; wytgczenie wyjscia RO3: ,CLR 3 ROUT”

Automatyczne komunikaty zwrotne:

SUCCES! — poprawne wykonanie komendy

BAD INDEX — numer wyjscia poza zakresem

REMOTE CONTROL DISABLED! — nieaktywna opcja Remote control

ZAPYTANIA O STAN WEJSC

DIN? — wejscie cyfrowe DI (1-8)

Przyktad: Zapytanie o wejscie 1: ,1 DIN”
Komunikat zwrotny:

INPUT IS CLOSED - stan 1 wejscia (zataczone).
INPUT IS OPENED - stan 0 wejscia (wytgczone).
BAD INDEX — numer wejscia poza zakresem.

W przypadku ustanowienia hasta dostepu wszystkie komendy zdalnego sterowania musza by¢ poprzedzone ustanowionym hastem.

Przyktad: Zataczenie wyjscia 1: ,123456 SET 1 DOUT”;
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WEJSCIA ANALOGOWE i CYFROWE (1-4)

Nkt MF\XLOSJ'C-HD@M_%%J

File Parameters Help

| System | D141 |01 [ DO | RO |

DIAL DIALR

Type Scale Type Scale

@ Digital Minimum: 0.0 @ Digital Minimum: 0.0

) Voltage Maximum: 100.0 ) Voltage Maximum: |100.0

) Current Threshold: |50.0 ) Current Threshold: 500
Histeresis: 5.0 Histeresis: |5.0

Warning Warning

[] SMS Warning [T Invert input [T] SMS Warning [ Invert input

User: 1 él Repeat: |10 User: |1 il Repeat: |10

SMS: | DIAL is activated! SMS: |DIAL is activated!

7] 3 4 }

DIAB DIAK

Type Scale Type Scale

@ Digital Minimum: 0.0 @ Digital Minimum: 0.0

) Voltage Maximum: 100.0 ) Voltage Maximum: |100.0

) Current Threshold: |50.0 ) Current Threshold: 500
Histeresis: 5.0 Histeresis: |5.0

Warning Warning

[] SMS Warning [T Invert input [T] SMS Warning [ Invert input

User: 1 él Repeat: |10 User: |1 il Repeat: |10

SMS: | DIAIS is activated! SMS: | DIAM is activated!

4 3 Pl }

Read parameters ] [ Write parameters

Warning:

DIAI

Wejscia cyfrowe lub analogowe pragdowe lub napieciowe. Przed
instalacja i programowaniem sterownika nalezy dokonad
konfiguracji sprzetowej wej$¢ kombinowanych Al/DI1+Al/DI4.

Type:

Wybor typu wejscia kombinowanego
Digital - jako cyfrowe
Viltage - jako analogowe napieciowe 0-10V
Current - jako analogowe pragdowe 4-20mA

Scale:

Minimum - poda¢ wartos¢ minimalng mierzonego zakresu
czujnika z przetwornikiem analogowym podtgczonego do wejscia
sterownika.

Maximum - poda¢ wartos¢ maksymalng mierzonego zakresy
czujnika z przetwornikiem analogowym podtgczonego do wejscia
sterownika.

Threshold - podac rzeczywistg warto$é progu zadziatania, przy
ktérej nastgpi ustalona akcja wybranego wyjscia i/lub
powiadomienie SMS na przypisany numer telefonu.

Histeresis - ustawi¢ wartos¢ histerezy, czyli wartosci spadku
ponizej progu zadziatania przy ktérej nastgpi odwrdcenie akcji
wybranego wyjscia.

Przyktad. Do sterownika podtaczony jest czujnik temperatury z
przetwornikiem analogowym typu 4-20mA. Zakres mierzonej
temperatury przez czujnik wynosi -50+100°C. Minimum to -50.
Maksimum to 100. Ustawiam prog zadziatania na wartos¢ 25.
Histereze na 5. W przypadku wzrostu temperatury powyzej 25°C
nastapi zadziatanie, np. zataczenie wyjscia. Po spadku
temperatury o warto$¢ histerezy, czyli ponizej 20°C nastgpi
wytgczenie wyjscia.

SMS Warning - powiadomienia SMS na wyznaczony numer telefonu w przypadku zadziatania przekroczenia ustawionego progu

[0 - brak powiadomiert SMS
M - powiadomienie SMS

Invert input - wybor sygnatu wejscia cyfrowego, dla ktérego zostanie wystane powiadomienie SMS
[0 - aktywacja wybranej funkcji sygnatem wysokim 1 (zbocze narastajgce)
M - aktywacja wybranej funkcji sygnatem niskim 0 (zbocze opadajace)

User - numer uzytkownika, do ktérego przypisany jest numer telefonu w zaktadce Phones.

Repeat - liczba minut, po ktérych zostanie powtérzony komunikat SMS w przypadku ciggtego utrzymania stanu na wejsciu. Parametr 0

(zero) nie powoduje powtdrnych komunikatéw SMS.

SMS - tres¢ komunikatu. Maksymalnie 160 znakéw (ograniczenie automatyczne).

Read parameters / Write parameters - odczyt / zapis ustawien dla zaktadki DIAI.

Zapytanie SMS o wartos¢ wejs¢ analogowych:
AIN? — wejscie analogowe Al (1-4)

Przyktad: Zapytanie o wartos¢ 1 wejscia: ,, 1 AIN?”
Komunikat zwrotny:

Al= [wartos$é] — wartosc¢ przeskalowana z podtgczonego przetwornika, np.: ,Al= 25.5"

BAD INDEX — numer wejscia poza zakresem.

W przypadku ustanowienia hasta dostepu wszystkie komendy zdalnego sterowania musza by¢ poprzedzone ustanowionym hastem.

Przyktad: Zataczenie wyjscia 1: ,,123456 1 AIN?”
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STAN KONTA | WAZNOSC KARTY SIM

Do realizacji zadan serwisowych, takich jak aktywacja i dezaktywacja ustug, sprawdzanie stanu i uzupetnianie konta, itp., u operatoréow
sieci komaérkowych stuzy serwis USSD (Unstructured Supplementary Service Data)

Sprawdzenia stanu i terminu waznosci konta:

[hasto] NAK LAST ." *111# " USSD DROP

Hasto dostepu podajemy tylko wtedy, jezeli zostato ono ustanowione. W odpowiedzi przyjdzie SMS z odpowiedzig operatora, w ktérym
bedzie informacja o biezgcym stanie konta i terminie waznosci (format przedstawienia powiadomienia zalezy od operatora).

Dotadowanie konta:

[hasto] NAK LAST ." ¥*111*12345678909876# " USSD DROP

Hasto dostepu podajemy tylko wtedy, jezeli zostato ono ustanowione. W odpowiedzi przyjdzie SMS z odpowiedzig operatora
potwierdzajgcg dotadowanie konta (format przedstawienia powiadomienia zalezy od operatora).

M Na czerwono podano przyktadowe kody rozkazéw USSD. W rzeczywistosci sg one ustalane indywidualnie przez operatoréw sieci
komérkowych.

PRACA ZE STEROWNIKIEM W TRYBIE DIALOGOWYM (TERMINALOWYM)
Konfiguracja programu Hiperterminal

Do pracy dialogowe] wykorzystujemy dwa typy programéw, ktére wchodzg w sktad zatgczonego zestawu oprogramowania dla
sterownikéw MAX:

1. HYPERTERMINAL

W charakterze terminalu w $rodowisku Microsoft Windows XP wykorzystujemy program Microsoft HyperTerminal, ktéry wchodzi w
sktad systemu operacyjnego. Dla systemu Windows VISTA i Windows 7 nalezy zainstalowaé program ze skfadu zatgczonego
oprogramowania dla sterownika lub jeden z dostepnych w sieci darmowych programoéw typy Hyperterminal.

2. NOTEPAD++PuTYY

Interaktywne srodowisko programowania i tworzenia aplikacji dla sterownikow MAX w jezyku ForthLogic sktadajace sie z edytora
tekstowego Notpade++, programu terminalowego PuTTY oraz programu ForthLogic Programmer zapewniajgcego dwustronng
komunikacje miedzy komputerem PC i sterownikiem MAX. Dane S$rodowisko pozwala tworzy¢é skrypty w jezyku Forthlogic,
programowaé sterowniki MAX oraz komunikowaé sie ze sterownikiem w trybie terminalowym. Srodowisko nie wymaga instalacji
programowej. Pracuje z systemami operacyjnymi Windows 2000, Windows NT, Windows XP, Windows Vista oraz Windows 7.
Procedura obstugi szczegdétowo opisana jest w oddzielnej instrukcji uzytkowania srodowiska programistycznego Notepad++PuTTY.

Ponizej podano sposdb konfiguracji programu, ktéry wchodzi w sktad systemu operacyjnego Microsoft®Windows®XP. W
innych programach tego typu sposéb konfiguracji moze sie nieznacznie rézni¢. Jednakze ustawiane atrybuty musza by¢
zgodne z podanymi ponizej.

Przed rozpoczeciem pracy z programem nalezy zainstalowaé sterownik USB. Patrz rozdziat KOMUNIKACIA Z PC.
Kiedy sterownik zostanie podtgczony do komputera, mozna uruchomic¢ program HyperTerminal.

Przy pierwszym uruchomieniu pojawi sie okno Opis potgczenia, w ktérym nalezy podaé nazwe potaczenia.
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Dpis potaczenia

% MNowe potgczenie

Wwiprawad? nazwe i wybierz ikong dla poraceenia:

ﬁ:;}:ijU#
kona:

=
sE.Tmen s

Akceptowac przyciskiem OK.

Nastepnie pojawi sie okno tgczenie. W oknie wyboru Pofgcz uzywajgc: nalezy wybra¢ numer portu szeregowego, ktéry zostat
automatycznie przydzielony dla sterownika.

taczenie z
% MAX_HO4
Wprowad? szczeqdby numeru telefanu, ki choesz wybrad:
Kraj#region; ‘ J

Numer kietunkow:

MNumer telefonu: ‘

Polgoz uspwajge: COM11 hd

Akceptowac przyciskiem OK.
Nastepnie pojawi sie okno Wfasciwosci: COM....

Ustawic¢ parametry tgcznosci: , Liczba bitéw na sekunde” — 19200, ,Bity danych” — 8, , Parzystos¢” — brak, ,Bity stopu” — 1, ,Sterowanie
przeptywem” — Brak. Parametry te mozna zawsze korygowa¢ wchodzac w zaktadke Wtasciwosci = Konfiguruj...

Wlasciwosci: COM11 [7]

Ustawienia portu ]

Liczhasiiﬁiﬁdn; ’h‘
Bity darpch: m
Parzystosé: ’h‘

Bity stopu: ’ﬁ

Sterowanie

prashe =

Pizpwioe domydlne
oK | Anuluj | ZastasLj |

Akceptowac przyciskiem OK.

Nastepnie nalezy wejs¢ w zaktadke Wywotanie i zamkna¢ potaczenie (Wywofanie = Odtgcz lub skrét przez ikone).
Wejs¢ w zaktadke Wrtasciwosci (Plik — Wtasciwosci lub skrét przez ikone).
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HO4 - HyperTerminal =]
[Pk Edycia Widok Wywolanie Transfer Pomoc

Nowe potaczenie
Obwirz...

Zapiz =

Zapisz jako...

Ustawienia strany...
Drubi...

Zakaficz Ale+F4

sl

Wyietla whascinoddl Biezace) sesi.

Otworzy sie okno Wtasciwosci: COM....

Wihasciwosci: HD4

taczenie 2 I Ustawienia

% HO4

Kraj/region: IPD\ska (48] ﬂ
‘wiprowads numer kierunkowy bez prefiksu rozmowy
ZAMIE|SCOME].

MHurmer |42

kierunlowy:

Humer telgfonu: |44444444444

Potacz -
L2ywealgc: IEDMﬂ J

Kanfigun.. |

¥ | Uz kodu kraju/regionu i numens kiennkowego
I Panownie wybierz numer, fesli zajste

Ok Anulu

Wybrac zaktadke: Ustawienia. W oknie wyboru Emulacja ustawi¢ TTY (pozostate ustawienia bez zmian).

MAX_HO4 [ 2] =]

taczenie z  Ustawienia |
Elawisze funkcyjne, klawisze strzatek i Chrl dzistajg jsko
’7 5 Klawisze terminaly © Klawisee systemu Windows

Flawisz Backspace wpspka
’7(3‘ Cul«H Del " Chl+H, Spacia, Ctr+H

Emulacia:

d Ustawienia terminalu...
Identyfikator terminalu Telnet: TELETYPE-33

Wiersze buforu przewijania
wstecznego:

whasciwos

500 =
[ Odtwéiz diwiek przy potaczeniu lub mztaczeniu

Translacia wejicia. | Ustawienia ASCI |

Nastepnie wcisngc przycisk Parametry ASCII, odznaczy¢ wszystkie ,,znaczniki” zostawiajac tylko ostatni.
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Ustawienia ASCIL H

T wiyzykanie ASCII
I Wwhdli korice wierszy ze znakiem wysuwu wiersza

I~ Lokalne echo wpisywarych znakdw

Opdénienie wiersza: ID ms
Dpdénienie znaku: ID ms

~ Ddbieranie A5CI

I~ Dokgoz znaki nowego wiersza do koficdw prepchodzgopch wisrszy
I~ Wwiymuszaj zamiang prpchodzacych danpeh na 7-bitowe A5C11

¥ Zawiaj wiersze przekraczsjzee szerokodé teminalu

Anuluj |

Zatwierdzi¢ wszystkie ustawienia przyciskiem ,,O0K”. Potem ponownie zatwierdzi¢ wszystkie ustawienia przyciskiem , OK”. (Wywotanie
- Wywotaj lub skrét przez ikone). Urzadzenia zostang potgczone. Po nacisnieciu klawisza ,,Enter” sterownik zgtosi gotowos¢ do dialogu
[napis ForthLogic(TM)].

81104 - HyperTerminal
Bk Ehos Wbk Wyvdgne Jndfer Pamg

Diw| ]3] wols| =]

ForthLogic(TH)
>

Folaczony 00:00,07 m 15200 611

Ponowne uruchomienie programu z tym samym sterownikiem nie wymaga wykonywania powyzszych czynnosci.
Szczegbtowa praca w trybie dialogowym opisana jest w instrukcji programowanie w jezyku ForthLogic.

Wszystkie czynnosci, ktére dokonujemy podczas bezposredniej pracy ze sterownikiem za pomoca programu mozemy rejestrowac.
Wprowadzone przez uzytkownika na terminal stowa, wartosci, rozkazy systemowe i komentarze oraz wszystkie komunikaty, wartosci i
teksty wprowadzone na terminal przez forth-system sg zapisywane na biezagco w pliku tekstowym. Aby uruchomié automatyczna
rejestracje nalezy wejs¢ w zaktadke Transfer i wybraé Przechwyc tekst. Nastepnie w otwartym oknie podac lokalizacje zapisu pliku.
Przyciskiem START rozpoczg¢ automatyczny zapis.

STATUS WE/WY

W trybie pracy terminalowej, w oknie terminalu projektowany jest pasek statusu. Pasek statusu wejs¢ i wyjs¢ pozwala na optyczng
orientacje stanu pracy sterownika, informuje o wersji oprogramowania firmware, dostepnej pamieci, parametrach napie¢ zasilania i
sieci GSM.

& 102 - HyperTerminal [_ O[]
Fie Edt View Cal Transter rep
D& =3 |08 F
B
Version: 01.06(G); Free Log memory: 2012kb: Free Forth memory: 31160b
Time: 12:06:34 Date: 19/03/08 POW: 9.3V BAT: 14.0V GSM: [>>>>] Plus GSM
AL: 1 2 3 6 | DI: 12345678 |0D0:1234|R0:123
0000 0000 0000 0000 | LI I I 0e0o0| 0080
Connected 00:00: 18 ™ 57600 8-44-1
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Version: - numer wersji oprogramowania firmware.

Free Log menory: - liczba kilobajtéw wolnych dla rejestracji danych Log w pamieci sterownika.

Free Forth menory: - liczba bajtéw wolnych dla aplikacji w jezyku ForthLogic w pamieci sterownika.

Time: - czas systemowy sterownika (godz. - minuty - sekundy).

Date: - ustawiona data (dzien - miesigc - rok).

POW: - wyswietla wartos$ci napiecia zasilania.

BAT: - wyswietla wartosci napiecia podtagczonego akumulatora. W przypadku braku podtaczenia akumulatora bedzie podawana wartos¢
napiecia tadowania na wyjsciu.

GSM: - zasieg i nazwa operatora.

Al: - stan wej$¢ analogowych (jezeli zostaty takimi ustawione). Gorny wiersz wyswietla numer wejscia. Dolny wiersz odpowiednio
wyswietla aktualng wartos¢ wchodzaca wyrazong w jednostkach rozdzielczosci wejscia analogowego sterownika (0+1024).

DI: - stan wejs¢ cyfrowych (jezeli zostaty takimi ustawione). Gorny wiersz wyswietla numer wejscia. Dolny wiersz odpowiednio
wyswietla aktualny stan wejscia (0 — bierne; 1 — aktywne).

DO: - stan wyjs¢ cyfrowych. Gdérny wiersz wyswietla numer wyjscia. Dolny wiersz odpowiednio wyswietla aktualny stan wyijscia
(0 — bierne; 1 — aktywne).

RO: - stan wyjs$¢ przekaznikowych. Gorny wiersz wyswietla numer wyjscia. Dolny wiersz odpowiednio wyswietla aktualny stan wyjscia
(0 — bierne; 1 — aktywne).

Aby wywotac pasek statutu po podtgczeniu sterownika do terminalu w nowej linii nalezy podac rozkaz systemowy SHOW STATUS, a
nastepnie go wykonac ( wcisng¢ ENTER).

O #8 0B & D& =3 o8&
I

£l

[For thioaict TH) I For thLogiclTH) ree Lo momory 1606
A Sl STAILS_ 5% Dt T5(008 | i
0000 0000 | o

il TH)

OPERACIE NA PLIKACH

UWAGA!

Wszystkie pliki niezbedne do pracy sterownika znajduja sie na zatgczonej ptycie CD.

W razie utraty zataczonej ptyty CD, nalezy odszuka¢ niezbedne oprogramowanie na naszej stronie internetowej
www.plcmax.pl.

WCZYTANIE | URUCHOMIENIE APLIKACII (skryptu w jezyku ForthLogic)
Zasady tworzenia oprogramowania dla sterownika opisano w instrukcji programowania w jezyku ForthLogic.

Plik tekstowy zawierajacy program stworzony w jezyku ForthLogic (aplikacje) nalezy nazwac¢ "autorun.txt" (koniecznie z rozszerzeniem
.txt!). Nastepnie wgrac¢ go na karte SD i wtozy¢é w port sterownika. Plik zostanie automatycznie wczytywany. Plik przy wgrywaniu do
pamieci interpretatora forth-systemu sterownika bedzie na biezgco sprawdzany. Jezeli forth-system napotka jakikolwiek btad
programowy wstrzyma wczytywanie aplikacji. Po poprawnym wgraniu aplikacji sterownik wyda sygnat dzwiekowy [bip]. Plik zostaje
automatycznie usuniety z karty SD. Aplikacja zostanie automatycznie uruchomiona.

Istnieje rowniez mozliwos¢ wczytania aplikacji podczas pracy ze sterownikiem w trybie dialogowym terminalowym za pomoca
Srodowiska programistycznego NOTEPAD++PUTTY, w skiad ktérego wchodzi edytor tekstu, hiperterminal oraz ForthlLogic
PROGRAMMIER aplikacja tworzona w tymze edytorze moze by¢ bezposrednio wystana do sterownika. Opis dziatania tego programu
opisano w oddzielnej instrukcji Notepad++ / PuTTY Interaktywne srodowisko programowania w jezyku ForthLogic.

PONAWIANIE OPROGRAMOWANIA FIRMWARE

Ponowienie oprogramowania firmware odbywa sie w sytuacjach:

- kiedy pojawita sie nowa wersja oprogramowania;

- kiedy trzeba zmieni¢ standardowe oprogramowanie sterownika na specjalne, przeznaczone do rozwigzywania indywidualnych zadan
uzytkownika (na podstawie indywidualnych ustalen);
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- kiedy nastgpi nieprzewidziana awaria systemu sterownika.

Procedura aktualizacji firmware:

1. Karte SD sformatowac na system plikdw FAT32

2. Skopiowac na karte SD/MMC plik esfl-Gll.bin z folderu Firmware.

3. Wytaczy¢ zasilanie sterownika.

4. Wtozy¢ karte SD/MMC do portu sterownika.

5. Zataczy( zasilanie.

6. Po ok. 30 sek. firmware zostanie wczytany. Sterownik restartuje sie automatycznie.

UWAGA!
Po wykonaniu procedury aktualizacji oprogramowania z pamieci forth-systemu sg usuwane wszystkie wprowadzone przez
uzytkownika aplikacje (stowa w jezyku ForthLogic)!

PRZYWRACANIE FORTH-SYSTEMU

Przywracanie systemu odbywa sie w wyniku nieprzewidzianej awarii systemu sterownika, kiedy nie jest mozliwe ponowienie
oprogramowania firmware.
Procedura przywracania forth-systemu:
. Karte SD sformatowac na system plikow FAT32
. Skopiowac na karte SD/MMC plik esfl-gii.bin z folderu Repair.
. Wytaczy¢ zasilanie sterownika.
. Wtozy¢ karte SD/MMC do portu sterownika.
. Zataczy¢ zasilanie sterownika. Proces czyszczenia obszaréw pamieci rozpocznie sie automatycznie.
Sterownik podczas wczytywania pliku wyda 3-sek. sygnat dzwiekowy.
7. Ponowi¢ oprogramowanie firmware.

o U AN

ZASOBY PROGRAMOWE
Pamie¢ wewnetrzna aplikacji [Forth] 30kB
Pamie¢ wewnetrzna rejestracji [Logger] 1,1MB
State catkowite [CONSTANT] bo
State matematyczne [FCONSTANT] bo
Zmienne catkowite [VAR] 128
Zmienne matematyczne [FVAR] 64
Zmienne bitowe [FLAG] 128
Niezalezne timery [TIMER] 64

KOMUNIKATY BLEDOW

W terminalowym trybie pracy fort-systemu, wszystkie btedy, ktére powstajg podczas dialogu z systemem, drukowane sg w nawiasach
pod postacia tekstu w jezyku angielskim.
Znane btedy fort-systemowi , ich kody i wyjasnienia:

1 UNKNOWN WORD Nieznane stowo dla interpretatora forth-systemu
2 ILLEGAL USAGE Zastosowanie stowa w niewtasciwym kontekscie
3 ILLEGAL PARAMETER Niepoprawny parametr stowa

4 INSUFFICIENT PARAMETERS Niedostateczna ilos¢ parametrow

5 DATA STACK EMPTY Stos danych pusty

6 DATA STACK FULL Przepetnienie stosu danych

7 RETURN STACK EMPTY Stos powrotéw pusty
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10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

RETURN STACK FULL
OUT OF MEMORY
MATHEMATIC STACK EMPTY
MATHEMATIC STACK FULL
SD CARD NOT FOUND
FILE NOT FOUND
INPUT BUFFER OVERFLOW
FILE SYSTEM BUSY
FILE EMPTY
WRONG CONSTRUCTION
FILE TRANSFER ERROR
FILE TRANSFER TIMOUT

COMPILE MODE NOT ALLOWE

DANE TECHNICZNE

typ

cykl programowy systemu

zasilanie

wejscia cyfrowe DIO (30V; 0,2A)
wyjscia cyfrowe DIO (30V; 0,2A)
wejscia cyfrowo/analog. 0-10V/4+20mA
wyjscia przekaznikowe 3A
port microUSB
port SIM
modem GSM

funkcje GSM
rejestrator

i pamieé wewnetrzna
sygnalizacja dzwiekowa zdarzen
temperatura prac
pobdr mocy
przytacze
wymiary [szer. x wys. x gt.]
montaz

Przepetnienie stosu powrotow
Brak pamieci Forth
Stos matematyczny pusty
Przepetnienie stosu matematycznego
Brak karta pamieci SD/MMC
Nie znaleziono pliku
Przepetnienie bufora wejsciowego
System plikowy zajety (na przyktad: jest odtwarzany inny plik dzwiekowy)
Pusty plik
Nieprawidtowa (niepetna) konstrukcja (IF-ELSE-THEN)
Btad podczas przyjmowania pliku po protokole Xmodem

Zainicjowane przyjecie pliku po protokole Xmodem nie rozpoczeto sie w

D Zakaz definiowania stow jezyka ForthLogic (dotyczy tekstow SMS)

HO2
10msec
9+30V DC

< << WH P

SMS/CLIP

\%

1,3MB

\

-20+50°C

<8W

zaciski $rubowe 1,5mm?
110x79x40mm

do podtoza ptaskiego
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